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Drone
DJI* MAVIC™ 2 sisiltid i iikan, ja téysin stabiloidun 3-akselisen gimballin joka
kuvaa 4K videota. DJI teknologiaa kuten istus ja dlykk:

dit kuten HyperLapse,
ActiveTrack™ 2.0, QuickShot ja Panorama. The Mavic 2 yltid nopeimmillaan of 44.7 mph (72

kph) I ! ja losuhteissa 31 minuutin |

1. Gimbal ja kamera

2. Etusensorit 9. Moottorit

3. Alasensorit 10. Potkurit

4. Sivusensorit 11. Antennit 16. Batterinvaraustila
5. Alainfrapunasensori 12. Dronen tilailmaisinvalot 17. Virtanappi

6. Laskeutumisvalo 13. Yldinfrapunasensori 18. Patterin poistonapit
7. MicroSD korttipaikka 14. Takasensori 19. USB-C portti

8. Etuvalot 15. Lentoakku 20. Linkki nappi/Linkki

merkkivalo



Kauko-ohjain
Kauko-ohjai on sisddnrak tu D]l lihetysteknologia OCUSYNC™ 2.0, tarjoaa maksimaalisen
lentoetiisyyden 8 km (FCC mode) siteelld ja esittden livekuvan dronesta nayttolaitteeseen 1080p

resoluutiolla. Sisadnrakennettu LCD néytt6 antaa reaaliaikaista dronen lentodataa néytélle ja irroitettavat
ohjainsauvat helpottavat ohjaimen kuljetusta ja siilytysti. Maksimaalinen akun kesto: 2 tuntia and 15
minuuttia

Taitettu
. LCD niyttd

. Lennon pause nappiin

. 5D nippiin

. Irroitettavat ohjainsauvat
. Virtanappi

. Antennit

. RTH nappi

. Ohjainsauvojen siilytystila
. USB liitin videokuvalle

10. Niyttolaitepidikkeet
11. Lentomoodikytkin

O E N U R W N

12. Gimballin sditorulla

13. Aukko/valotus/zoom séitorulla
14. Videontallennusnappi

15. Kuvanotto/tarkennusnappi
16. Micro-USB liitin videokuvalle
17. C1 nappi (Ohjelmoitavissa)

18. C2 nappi (Ohjelmoitavissa)



1. Lataa DJI Go sovellus ja katso opetusvideot

Etsi DJI Go sovellus Applen tai Googlen kauppapaikalta tai kayti
puhelimellasi viereista QR koodia.

Katso opetusvideot www.dji.com/mavic-2 tai DJI Go sovelluksella
painamalla kuvaketta oikeassa ylikulmassa.
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Opetusvideot

DJI Go 4 on yhteensopiva i0S 9.0 (tai myshempi) tai Android 4.4 (tai mydhempi)

2. Lentovalmistelut

Poista Gimbal suojus
kamerasta

Merkattu  Merkkaamaton
Kiinnité potkurit Paina potkureita
moottoreihin kevyesti ja kidnnd

lukon osoittamaan suuntaan

Lentovalmis

Suorista aina etujalat ja potkurit ennen takajalkoja. Kaikki jalat ja potkurit tulee olla avattuna

ennen lentoonlihtod.



3. Akkujen lataus

Kiyta vain mukana tullutta
latauslaitetta akkujen lataukseen.

@

Kiytke pistorasiaan

© o

Latausaika: ~1 tunti 30 minuuttia. ~ Latausaika:

~2 tuntia 15minuuttia.

r
Pieni v/

Suuri
Paina kerran tarkistaessasi akun Paina kerran tarkistaessasi akun varaustilan,
varaustilan, paina kerran ja paina paina kerran ja paina toistamiseen ja pidi
toistamiseen ja pidd pohjassa kiynnistys/ pohjassa kaynnistys/sammuttaminen.

sammuttaminen.



4. Ohjaimen lentokuntoon saattaminen.
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Vahva signaali

Suorista antennit ja niyttolaitteen pidikkeet ja
ruuvaa ohjainsauvat paikoilleen.

X
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Heikko signaali

Aseta RC-kaapelin toinen péi
kaapelipaikkaan.

e

Optimaalinen signaali.

Aseta niyttolaite niyttolaitteen pidikkeiden viliin.

* Varmista ettd ohjai ovat kunnolla kii
« Kauko-ohjaimessa valmiina asennettu Lightning kaapeli, vaihda puhelimeasi vastaavaan
kaapeliin tarvittaessa.

Al kiyta USB ja MicroUSB liitdntoji samanaikaisesti.



5. Lentoonldhto

DJIGO 4
App

Kiéynnistid kauko-ohjain Kiynnisti drone Kiynnista DJI Go

£ Kiyta DJI tilidsi aktivoidaksesi dronen, Internetyhteys vaaditaan tilin luomiseen.

Internet

6. Lento

Ennen lentoonlihtod varmista ettid DJI Go tilapalkissa Ready to Go (GPS)
lukee "Ready to Go".

* Automaattinen lentoonlihto/lasku C‘] Automaattinen nousu (’) Automaattinen

lasku

. Manuaalinen lentoonlihté
Ohjainsauvojen asento moottorien @@ @ tai @ @@
kiynnistykseen/sammutukseen % &
ﬁ Vasenta sauvaa(hitaasti) @ Vasenta sauvaa(hitaasti) laskuun
@ nousuun & Pida alhaalla hetki sammuttaaksesi moottorit

A Moottorit voi sammuttaa ilmassa vain mikili kyseessi on paha hiirio/virhe. Moottoreiden
sammuttaminen ilmassa aiheuttaa kopterin vilittémén putoamisen !



* Kauko-ohjaimen Kiytts
Vakioasetus on laitettu Mode 2. Vasen sauva ohjaa dronen korkeutta ja nokan suuntaa, oikea
sauva ohjaa eteenpdin, taaksepiin, vasemmalle ja oikealle. Gimbal séitorulla ohjaa Gimballin
suuntaa.
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A Ohjaimen pausenappi keskeyttiia kaikki lennot, myds automatisoidut lennot.
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Normal HyperLapse QuickShot ActiveTrack
SO I C
Point of Interest Waypoints TapFly Cinematic Mode
A « Katso opetteluvideot DJI sivuilta oppiaksesi alykkiiit |

«Muista aina sédtaa RTH(kotiinpaluu) korkeus tarpeeksi suureksi.



7. Lenna turvallisesti
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Lenni aukeilla Vahva GPS Sailytd nakoyhteys Ala rikow
alueilla signaali aina droneen korkeusiantoja
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Vilti aina lennéttimistd ihmisten, puiden, sahkélinjojen ja asutuksen lihelld.
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ALA KOSKAAN lenniti sateella, sumussa ja mikili tuuliolosuhteet ovat yli 10m/s.

EC@ @@ @ Lentokieltoalue

Pysy kaukana pyorivistd potkureista Opi lisaa
https://www.droneinfo.fi/fi

@ On erittdin tarkeé tuntea dronea koskevat lentosiidokset ennenkuin dronea lennittaa.






