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e piar) Lue tama kayttoohje huolellisesti ennen tuotteen kaytt6a ja lenna ymparistssd, jossa on paljon tilaa ja valoa.
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tintdvirasto Traficomin palvelussa. https://www.droneinfo.fi/fi/rekisteroityminen-ja-teoriakoe
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1. Lentoturvallisuus:
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Lenna avoimilla .
Voimakas GPS- Sailytd nakdyhteys  Lennd alle 120 m:n kor-

alueilla . .
signaali keudessa

Vilta lentamistd esteiden, vakijoukkojen, korkeajannitelinjojen, puiden, lentokentén tai vesistdjen yli tai niiden ldhelld. ALA lenna voimak-

kaiden sahkomagneettisten kenttien, kuten voimalinjojen ja tukiasemien, ldhelld, koska ne voivat vaikuttaa laitteen kompassiin.

S DD >

N
‘\
N
-~
i
1]
]}
xx
®x
XX

- ® @-@ ® Lentokieltoalue
M

Pysy kaukana pyorivistd lavoista.

On tirkedd ymmartaa lentdmisen perusohjeet seka sinun ettd ymparilldsi olevien henkildiden turvalli-

suuden vuoksi.



2. Lahettimen toimintopainikke
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Gyroskoopin kalibrointi

1. Ylés / alas / kddnna vasemmalle / kddnna oikealle 2. Eteen/taakse/vasemmalle/oikealle
3. Yhden painalluksen paluu (lyhyt painallus) / 4. Virtakytkin
Headless-tila (pitka painallus) 6. Yhden painalluksen lukituksen avaaminen / yhden painalluksen nousu / lasku /

5. Geomagneettinen kalibrointi (lyhyt painallus) / GPS-tilan kytkin hatidpysaytys (pitkéd painallus)
(pitka painallus) 8. Kamerakulman sdato alaspain
7. Valokuva (lyhyt painallus) / video (pitké painallus) 10. Kamerakulman s3&to ylospain

9. Nopeuden muutos

GPS-tdhtikuvake GPS-tahtitiedot

Lihettimen signaali b —-\
GPS-tilan Y"" '

kytkin

/ -~ S —
Kuvan ottaminen r uP
Headless-tila I ON

OFF [EE
Suuri nopeus HEiGi‘ :‘E'

Korkeus Etaisyys

Lahettimen virta

Kopterin virta

Vasen- ja oikeakatisen ti-
lan kuvakkeet

Video
Kotitila

Hidas nopeus

N
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& Huomautus:

Kytke virta painamalla virtakytkinta lyhyesti. Katkaise virta painamalla sita pitkadan.

Sisdlenniatystilan / GPS-tilan valinta: Virran kytkemisen yhteydessa kdytetdan GPS-tilaa. Kytke sisdlennétystila, kun kdytat nelikopteria



3. Nelikopterin osat:

1. HD-kamera

2. Alykss akku

3. Roottori

4. LED-ilmaisin

5. Virtakytkin

6. Esteenvidistdlaite

3.1 Esteenvaistolaitteiden asennukseen ja kdyttoon liittyvat varotoimet:

Asenna tai irrota esteenvaiistolaite seuraavasti: irrota peitekansi (kuva 1) ja aseta esteenvaiistolaite paikalleen (kuva 2).

1. Asenna esteenvdistolaite ennen virran kytkemistd. Muussa tapauksessa esteenvdistolaite voi vaurioitua.

2. Kun avaat tuotteen, ala koske esteenviistélaitteeseen. Esteenvdistolaite on aina paalld, joten jos kosket siihen, se ei valttamatta

toimi normaalisti. Esteenvaistdlaite voi vaurioitua siita.

3. Katkaise virta ennen esteenviistélaitteen irrottamista. Muuten se saattaa vaurioitua.



1. Lapojen asennus
Avaa lavat irrottamalla ruuvit alla olevan kuvan mukaisesti. Irrota lavat ja vaihda ne uusiin.

Varmista, etta lavat on asennettu oikein — jos ne asennetaan vaarin, nelikopteri ei lenna normaalisti.

\.
4 Litiumakun latausohjeet:

1. Paina nelikopterin takana olevaa akkumoduulia ja veda se ulos lokerosta. (Kuva 3)

2. Liita USB-latauskaapeli. Jos akun varaustaso on latauksen aikana alle 30 %, punainen ilmaisin palaa ja sininen ilmaisin vilkkuu. Jos pu-
nainen ja sininen ilmaisin palaa ja valkoinen ilmaisin vilkkuu, akun varaustaso on 30-80 %. Kun punainen, sininen ja valkoinen ilmaisin

palaa, varaustaso on yli 80 %. Kun akku on tdynnd, kaikki nelja ilmaisinta palavat (kuva 4).

3. Aseta litiumakku lataamisen jilkeen lokeroonsa. (Kuva 5)

& Huomautus: Lataa akku tayteen ennen lentoa.

& Varoitus akun varauksesta: Kun akku on ldhes tyhja, nelikopterin valo vilkkuu hitaasti. Lenna valittémasti takaisin.
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5. LAHETTIMEN PARISTOJEN ASENNUS

»

Irrota paristokotelon kansi ldhettimen takaosasta (kuva A).
Asenna kolme 1,5 V:n AA-paristoa ldhettimeen ja varmista, etta
paristot on asennettu oikein pain.

(Kuva B) Ali sekoita vanhoja ja uusia paristoja.

6. Aseta paristokotelon kansi takaisin paikalleen



Varotoimenpiteet:
o Al3 sijoita akkuja korkeille Iampétiloille alttiisiin paikkoihin, koska se voi vaurioittaa akkua tai aiheuttaa rajihdyksen.
o Ali koskaan lyd akkua kovalla esineell3. Ald pura akkua.

o Ald upota akkua veteen. Sailyta akkua kuivassa paikassa. Al jata akkua vaille valvontaa latauksen aikana.

6.1 Nelikopterin pariliitos
Kytke nelikopterin virta paille: kytke ldhetin paille ja aseta nelikopteri tasaiselle alustalle. Lihettimesti kuuluu danimerkki. Adnimerkin yh-

teydessa nelikopterin valo vilkkuu - se siirtyy automaattisesti pariliitostilaan. Nelikopterin valo palaa, kun pariliitos on muodostettu.

6.2 Gyroskoopin kalibrointi:
Kun kopterin ja ldahettimen pariliitos on suoritettu, kopteri on kalibroitava. Pitka painallus
Paina gyroskoopin kalibrointipainiketta 3 sekuntia. Lihettimesta kuuluu d@dnimerkki ja kopterin ilmaisin vilkkuu nopeasti 3

sekunnin ajan, mika tarkoittaa kalibroinnin onnistumista.

T

6.3 Geomagneettinen kalibrointi

Pida geomagneettisen kalibroinnin painiketta painettuna 3 sekuntia. Lihettimesta kuuluu ddnimerkki ja kopterin etu- ja takavalot sammuvat,
mika tarkoittaa, etta se siirtyy geomagneettiseen kalibrointitilaan.
1. K3anna nelikopteria vaakasuunnassa. Etuvalo syttyy (ldhettimesta kuuluu d@nimerkki) ja vaakakalibrointi on suoritettu.

2. Kdanna nelikopteri pystyyn. Takavalo syttyy (ldhettimesta kuuluu kaksi danimerkkia) ja kalibrointi on valmis.




6.4 GPS-haku:
Kun gyroskooppi ja kompassi on kalibroitu onnistuneesti, nelikopterin valot vilkkuvat keskinopeudella.

Aseta nelikopteri tasaiselle pinnalle, kunnes valot syttyvit (tama kestdd muutaman minuutin) ja GPS-haku on suoritettu. Jatka kaytt6a

normaalisti.
Huomautus: jos GPS-haku ei onnistu (valot eivit syty), se tarkoittaa, ettd nelikopteri on kadsiohjaustilassa, eika sitd suositella kdytetta-

vaksi ulkona.

6.5 Kopterin lukituksen poisto
Avaa nelikopterin lukitus ennen lentamista. Paina ldhettimen lukituksen avauspainiketta. Kddanna lahettimen vasenta ja oikeaa sauvaa ulos-

pdin samanaikaisesti ja palauta ne keskiasentoon. Kaikki nelja roottoria pyorivat samaan aikaan. Ne osoittavat, etta lukitus on avattu onnis-

tuneesti. Kun lukitus on avattu, voit aloittaa lentamisen.

6.6 Yhden painalluksen lentoonlahto ja laskeutuminen
Kun lukitus on poistettu, jos painat lihettimen yhden painalluksen lentoonlihtd-/laskeutumispainiketta, kopteri nousee automaattisesti

noin 2 metrin korkeuteen. Kun painat painiketta uudelleen, kopteri laskeutuu automaattisesti rauhallisesti maahan.

6.7 Automaattinen esteiden vaistaminen

Jos nelikopteri on lennon aikana ldahelld seinda tai muuta estetta, se pysahtyy.

& Huomaa: Auringon tai voimakkaan valon, lasin ja muiden ldpindkyvien ja heijastavien esineiden seka mustien esineiden kohdalla estei-

den valttamistoiminto ei toimi yhta hyvin.

////////‘ Noudata seuraavia ohjeita ennen lentoonlahtoa:

HRRNINGS ¢ Pariliitos (kohta 6.1) = gyroskoopin kalibrointi (kohta 6.2) > geomagneettinen kalibrointi (kohta 6.3) —> Luki-
'7/// tuksen avaaminen (kohta 6.5) —> Yhden painalluksen lentoonlaht6/laskeutuminen (kohta 6.6) - Auto-
~ maattinen esteiden viistiminen (kohta 6.7)



7. Lihettimen toiminta:

Kun vasenta ohjaussauvaa (kaasua) vedetdan ylos, roottoreiden
nopeus kasvaa ja kopteri nousee. Kun vasenta ohjaussauvaa (kaa-
sua) vedetdan alas, roottoreiden nopeus hidastuu ja kopteri las-

keutuu.

Kun vasenta ohjaussauvaa (perdsintd) vedetdan vasemmalle, kop-
terin nokka kaantyy vasemmalle. Kun sitd vedetdan oikealle, kop-

terin nokka kaantyy oikealle.

Kun oikeaa ohjaussauvaa (perdsintd) vedetdan ylos, kopteri liikkuu
eteenpain.

Kun oikeaa ohjaussauvaa (perdsintd) vedetdan alas, kopteri liikkuu

taaksepain.

Kun oikeaa ohjaussauvaa (perdsintd) vedetdin oikealle, kopteri
kallistuu oikealle. Kun oikeaa ohjaussauvaa (perdsintd) vedetdan

vasemmalle, kopteri kallistuu vasemmalle.

1////////; Kun kopteri on yhden metrin pddssa maanpinnasta, siitd tulee epavakaa roottoreiden pyorrevaikutuksen joh-
HRRNINGS i ! i dosta. Tata kutsutaan maavaikutukseksi. Mitd pienempi kopterin korkeus on, sitd voimakkaampi maavaikutus

8. Yleisimpien ongelmien ratkaisuohjeet:

Ongelma Syy Ratkaisu
Kopterin ilmaisin vilkkuu eika se reagoi |1. GPS-haku on epdonnistunut. 1. Siirra kopteri avoimelle paikalle ja tee GPS-
kaskyihin. 2. Kopterin akku on vahissa. haku uudelleen.

2. Lataa akku.

Kopterin roottorit pydrivat, mutta se ei |1+ Akku on véhissd 1. Lataa akku
nouse maasta. 2. Lavat ovat vaurioituneet 2. Vaihda lavat.
Kopteri tirisee huomattavasti. Lavat ovat vaurioituneet Vaihda lavat
Hienos34ts on suoritettu, mutta kopteri 1. Lavat ovat vaurioituneet 1. Vaihda lavat.

2. Moottorivika 2. Vaihda moottori.

ei silti lenna tasaisesti.

Kdynnistd kopteri uudelleen térméyksen |Kolmiakselinen kiihtyvyysanturi on epitasapai-  |Aseta kopteri tasaiselle alustalle 5-10 sekun-

idlkeen. nossa iskun takia niksi tai kalibroi gyroskooppi.




SOVELLUKSEN KAYTTOOHJE

GET ITON

£ Download on the
@& App Store P Google Play

Tuettu kayttojarjestelma: iOS 8.0 tai uudempi / Android 4.4.4 tai uudempi.
Lue tdma kayttoohje huolellisesti ennen tuotteen kayttod ja lennd ympéristdssé, jossa on paljon
tilaa ja valoa, jotta varmistetaan normaali toiminta.



1. Sovelluksen lataus- |

1.1 Lataa ja asenna ohjelmisto:

# Download on the e GET ITON
¢ App Store Google Play

Skannaa tamé QR-koodi ladatak-
sesi ja asentaaksesi sovelluksen.

Skannaa tama QR-koodi ladatak-
sesi ja asentaaksesi sovelluksen.

1.2 Linkkien kuvaus:

1. Kytke virta painamalla painiketta kolme sekuntia. Siirry (matkapuhelimen tai tabletin) asetuksiin,
avaa langattoman verkon asetukset ja etsi laite nimeltd ”VS-XXXXXX" ja yhdista siithen.
Kun yhteys on muodostettu, poistu asetuksista.

2. Avaa sovellus “VS GPS PRO?” ja siirry ohjauspaneeliin. (Yritd pysyé etadalla muista signaalilah-

teista lennattdmisen aikana).
/i\ Huomaa: Yhteen nelikopteriin voi yhdistda vain yksi mobiilisovellus kerrallaan!

Palaa paavalikkoon Parametrit
Lennon tallennus _ — Virta
1. painalluksen lentoonlahto/ laskeutuminen S 3 i e s ¢ e— Valokuvan/videon ottaminen
Yhden painalluksen paluu ' Suljin
Lisdominaisuudet __ Albumi

Kartta WiFisi i

. iFi-signaali

Lennon tila i J )

— — GPS-signaali

— Reittipistelento
Alykés seuranta

Stereoskooppinen VR-tila
Linssin k&anto

Elevalokuva Lukituksen poisto
Ympérilento - Ohjain
Nopeuden valintakytkin i Lisad musiikkia
Etsi nelikopteri SN C B PTZ-saato
Suodattimet —Zoom
Etaisyystiedot Aéanen tallennus



Ymparistovaatimukset:

Valitse avoin sisétila tai tyyni ja kuiva ulkotila. Pysy kaukana ihmisistd, puista, johdoista, korkeista ra-
kennuksista, lentokentistéd ja mastoista lentdessasi.

/i Huomautus: lentokorkeus- ja etéisyysraja: kun akku on taynna, lennéd korkeintaan 120 metrin korkeuteen ja
300 metrin paahan. Kun akku on véhissa, lenna korkeintaan 15 metrin korkeuteen ja 20 metrin paahan.

4. Sovelluksen toiminta:

4.1 Kartan péivitys:

Kun sovellus kdynnistetdan ensimmaista kertaa, laitteesi (matkapuhelin tai tabletti) on oltava yhteydessa
verkkoon (kuva 1). Palaa sovellukseen ja kaksoisnapsauta vasemmassa alakulmassa olevaa GPS-signaa-
likuvaketta (kuva 2), jotta kartta voi péivittaa sijainnin reaaliajassa mobiilidataverkon kautta. Kun péivi-
tys on suoritettu, paina vasemmassa alakulmassa olevaa paluupainiketta (kuva 3) palataksesi kayttoliit-
tymaan.
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Kuva
4.2 Aloittelijatila

Napsauta asetuskuvaketta (kuva 4), siirry asetuksiin, kytke aloittelijatila (kuva 5) paéalle ja tallenna ase-
tukset (kuva 6). Tallenna asetukset (kuvake 6). Nyt voit lentda ilman korkeus- ja nopeusrajoituksia.

Cun

/i Huomautus: Kun lennat ulkona ensimmaista kertaa, kytke aloittelijatila pois paalta ja maarita len-
toparametrit parempaa kayttokokemusta varten.

uva 4 Kuva 5 Kuva 6

4.3 Vaakakalibrointi ja kompassin kalibrointi

Valitse parametrit-kuvake (kuva 7) siirtyaksesi kalibrointiasetuksiin (kuva 8). Suorita kaksi kalibrointia
tekstin mukaisesti ja paina kalibroinnin aloituskuvaketta vahvistaaksesi kalibroinnin loppuunsaattami-
sen (kuva 9).

Kuva 9




4.4 Lukituksen poisto

Kun olet napsauttanut sovelluksesta lissominaisuudet (kuva 10), paina lukituksen poisto (kuva 11).
Talloin kaikki nelja roottoria pyorahtavat samanaikaisesti, mika osoittaa, ettd lukituksen avaaminen
on onnistunut ja nelikopteri toimii normaalisti.

Kua 0 - Kua 1 |
4.5 Yhden painalluksen lentoonléaht6 ja laskeutuminen
Napsauta sovelluksen yhden painalluksen lentoonl&htokuvaketta (kuva 12) kayttaaksesi toimintoa. Vahvista
pyyhkaisemalla ponnahdusikkunassa oikealle (kuva 13). Nelikopteri nousee automaattisesti noin yhden met-

rin korkeuteen ja pysyy siind. Paina lennon aikana kuvaketta uudelleen, niin nelikopteri laskeutuu automaat-
tisesti. Kun napsautat kuvaketta lennon aikana uudelleen, nelikopteri laskeutuu hitaasti.

Kuva12
4.6 Ohjain

Voit ohjata nelikopterin lentosuuntaa napsauttamalla lisdominaisuuksien kuvaketta (kuva 14) ja nap-
sauttamalla sitten ohjainkuvaketta (kuva 15). Ohjaa nelikopteria kayttaméalla nayton ohjainta (kuva 16).

Kuva 14
4.7 Yhden painalluksen paluu
Paina lennon aikana yhden painalluksen paluun kuvaketta (kuva 17) ja vahvista pyyhkaisemalla oike-

alle (kuva 18). Kun paluulento on valittu, nelikopteri palaa suoraan lentoonlahtopaikalle. VVoit peruut-
taa paluulennon painamalla kuvaketta uudelleen. Peruuta paluulento painamalla kuvaketta.

Kuva 18

4.8 Nopeuden valintakytkin
Paina lennon aikana lisdominaisuudet-kuvaketta (kuva 19) ja valitse nopeuden valintakuvake (kuva
20) muuttaaksesi nelikopterin lentonopeutta.



4.9 Reittipistelento

1. Paina lisdominaisuudet-kuvaketta ja paina reittipistelennon kuvaketta (kuva 1). Aseta reittipisteet
kartan siniselld alueella (kuva 21). Voit asettaa yhden tai useamman reittipisteen (kuva 22). Jos reitti-
pisteitd on mielestési liikaa, voit poistaa yksittdisen pisteen tai kaikki pisteet painamalla poistokuva-
ketta (kuva 24). 2. Kun olet asettanut reittipisteet, paina laheta-kuvaketta (kuva 2) ja pyyhkaise pon-
nahdusikkunassa oikealle (kuva 25). Nelikopteri lentaa alkupisteesta kaikkiin reittipisteisiin itse. Len-
non aikana voit ohjata nelikopterin suuntaa ohjaimella.

Kua 21 Kuva 22
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Kuva 24 Kuva 25

4.10 Ympérilento

Paina parametrit-kuvaketta ja ymparilennon asetusten kuvaketta (kuva 27). Saada sadetta (kuva 28) ja
tallenna asetukset. Valitse lisdominaisuuksista ymparilento (kuva 29). Nelikopteri lentda asetetun sa-
teen ymparilla siten, ettd lentopaikka on keskipisteena.

Kuva 27 Kuva 28

4.11 Alykas seuranta
Kun olet painanut lisdominaisuudet-kuvaketta (kuva 30), valitse alykds seuranta (kuva 31). Nelikopteri
seuraa ohjainta (puhelinta tai tablettia).

Peruuta seuraaminen painamalla alykds seuranta -kuvaketta uudelleen.
» Huomautus: Jos akun varaus laskee liian alas tai matkapuhelimeen saapuu puhelu, nelikopteri pois-
tuu seurantatilasta.



4.12 Etsi nelikopteri
Jos et lennon aikana tieda nelikopterin tarkkaa sijaintia, voit avata sen tarkan sijainnin (kuva 33) pai-
namalla lissominaisuudet-kuvakkeen takana olevaa etsi nelikopteri -kuvaketta (kuva 32).
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Kuva 32 V Kuva 33

4.13 Valokuva/ video

Paina laukaisinkuvaketta (kuva 34) ottaaksesi valokuvia nopeasti. Paina valokuva/video -kuvaketta
(kuva 35) valitaksesi ponnahdusikkunassa lisdd kuvaustapoja. Lopeta nauhoitus painamalla videoku-
vaketta uudelleen nauhoituksen aikana. Kun kuvaus on paattynyt, valokuva tai video tallennetaan al-
bumiin.

Kuva 35

4.14 Lisaéa musiikkia

Valitse lisdominaisuudet ja lisdd musiikkia (kuva 36). Valitse musiikki vasemmasta ylakulmasta
(kuva 37), valitse suosikkitaustamusiikkisi ja vahvista (kuva 38). N&in nauhoitetulla videolla on suo-
sikkitaustamusiikkisi, Kun nauhoitus on valmis, yhdistetty lyhyt video tallennetaan albumiin.

Kuva 37 Kuva 38

4.15 Suodattimet
Paina suodattimet-kuvaketta (kuva 39) ja valitse suodatin (kuva 40). Voit lisata tehosteita ottamiisi
kuviin tai videoihin.



4.16 PTZ-séato
Voit sadtdd kameran kulmaa valitsemalla lisdominaisuuksista PTZ-saat6 (kuva 41).

Y10s- ja alaspain suuntautuva kulma
P&én kulman s&éto
Linssi alaspéin

Linssi takaisin keskipisteeseen § INssI : o
Pé&én sivuttaissuunnan hienoséato

Kéynnistd paa uudelleen
Paan kulman hienosaato

5. Ohjauskayttoliittyman toimintojen kuvaus:

-~
Kun vasenta ohjainta (kaasua) painetaan ylos- tai
alaspdin, nelikopteri nousee tai laskeutuu.

v
Kun vasenta ohjainta (kaasua) painetaan vasem- '3
malle tai oikealle, nelikopteri kaantyy vasem-
malle tai oikealle.

&




Kun oikeaa ohjainta (kaasua) painetaan
ylos tai alas, nelikopteri lentda eteenpdin tai

taaksepain.

Kun oikeaa ohjainta (kaasua) painetaan va-
semmalle tai oikealle, nelikopteri kallistaa

vasemmalle ja oikealle.

6. Yleisimpien ongelmien ratkaisuohjeet:

Ongelma

Syy

Ratkaisu

Kopterin ilmaisin vilkkuu eiké se reagoi kas-
kyihin

1. GPS-téhtihaku on ep&onnistunut
2. Nelikopterin akku on vahissa

1.Siirré nelikopteri avoimeen paikkaan ja kdynnista haku

uudelleen
2. Lataa akku

Kopterin roottorit pyorivat, mutta se ei nouse
maasta

1. Akku on vahissé
2. Lavat ovat vaurioituneet.

1. Lataa akku.
2. Vaihda lavat

Nelikopteri térisee voimakkaasti

Lavat ovat vaurioituneet

\Vaihda lavat

Hienosaatd on suoritettu, mutta nelikopteri ei
edelleen lenné hyvin

1. Lavat ovat vaurioituneet
2. Viallinen moottori.

1. Vaihda lavat.
2. Vaihda moottori

Kéynnista nelikopteri uudelleen térmayksen

Kolmiakselinen kiihtyvyysanturi on epatasa-

Aseta nelikopteri tasaiselle pinnalle 5-10 sekunnin ajaksi tai

korjaa gyroskooppi

lidlkeen

painossa iskun takia

TRADING

Suomi Trading Oy
Areenakatu 7, 37570 Lempééla
asiakaspalvelu@suomitrading.fi
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Le-On PRO1189MAX Dronare

Bruksanvisning

TRADING

Suomi Trading Oy
Areenakatu 7, 37570 Lempéaéla
asiakaspalvelu@suomitrading.fi

Modell: PRO1189MAX

G199,

TRRMINGS ®

Las denna bruksanvisning noggrant innan du anvander produkten och flyg i en miljo med gott om utrymme och ljus.
7///& NOTERA! Oavsett om coptern anvinds for hobby eller yrkesmassigt bruk maste anvdndaren registrera sig hos Trafik- och

kommunikationsverkets Traficom-tjdnst. https://www.droneinfo.fi/fi/rekisteroitymenen-ja-teoriakoe
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1. Flygsdkerhet:
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Stark GPS-signal Upprétthélla visuell  Flyg pé en héjd under

kontakt 120 m

Undvik att flyga over eller nara hinder, folkmassor, kraftledningar, trad, flygplatser eller vattendrag. Flyg INTE i narheten av starka elektromag-

netiska falt, t.ex. kraftledningar och basstationer, eftersom dessa kan paverka enhetens kompass.
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Hall dig borta fran de roterande bladen.

Det ar viktigt att forsta de grundldggande instruktionerna for flygning for din egen och din omgivnings sa-

kerhet.



2. Sandarens funktionsknappar:

\
Xo

|
Gyroskopkalibrering

1. Upp / ner / sving vanster / svang hoger 2. Framat/bakat/vinster/héger
3. Aterflygning med ett knapptryck (kort tryckning) / 4. Strombrytare
Headless-lage (lang tryckning) 6. Upplasning med en knapptryckning / upp/ner med en knapptryckning / nédstopp

5. Geomagnetisk kalibrering (kort tryckning) / GPS-lagesomkoppling  (lang tryckning)

(lang tryckning) 8. Justering av kameravinkeln nedat
7. Foto (kort tyrckning) / video (lang tryckning) 10. Justering av kameravinkeln uppat
9. Andring av hastighet
GPS-ikon GPS-positionsdata
Sandarens signal A N Sandarens strom
Omkopplare for Y|III Drénarens strom

GPS-lage

Ta en bild !’ G PS g
Headless-lage I ON

OFF [EE
Hog hastighet T TP SUR o )
AEIGA - =&

Hojd Distans

Ikoner for vanster- och
hogerhant lage

Video
Hemlage

Lag hastighet

N
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& Observera:

Tryck kort pa strombrytaren for att sla pa strommen. Hall strémbrytaren intryckt for att stdnga av den.

Val avinomhusldge / GPS-lage: Nar strdmmen slas pa anvands GPS-laget. SIa pa inomhuslaget nar du anvander drénaren inomhus.



3. Dronarens delar:

1. HD-kamera

2. Intelligent batteri
3. Rotor

4. LED-indikator

5. Strombrytare

6. Hinderavvarjningsenhet

3.1 Forsiktighetsatgarder vid installation och anvandning av hinderavvarjningsenheten:

Installera eller ta bort enheten pa féljande satt: ta bort locket (figur 1) och satt i enheten (figur 2).

1. Installera enheten for undvikande av hinder innan strémmen slas pa. | annat fall kan enheten skadas.

2. Vidror inte enheten nar produkten 6ppnas. Hinderavvarjningsenheten ar alltid pa, sa om du ror vid den kanske den inte fungerar nor-

malt. Hinderavvarjningsenheten kan skadas av detta.

3. SId av strommen innan du kopplar bort enheten. Annars kan den skadas.



3.2 Montera rotorbladen

Oppna bladen genom att ta bort skruvarna som visas i bilden nedan. Ta bort bladen och ersitt dem med nya.

Kontrollera att bladen ar korrekt monterade - om de ar felaktigt monterade kommer drénaren inte att flyga normalt.

4. Laddningsanvisningar for litiumbatteri:

1.  Tryck pa batterimodulen pa baksidan av dronaren och dra ut den fran facket. (Figur 3)

2.  Anslut USB-laddningskabeln. Den réda indikatorn lyser och den blaa indikatorn blinkar om batterinivan ar under 30 % under laddning. Om
den roda och blda indikatorn lyser och den vita indikatorn blinkar &r batterinivdan 30-80 %. Da den rdda, blaa och vita indikatorn lyser &r

batterinivan 6ver 80 %. Alla fyra indikatorer lyser da batteriet ar fulladdat (figur 4).

3. Lagg tillbaka litiumbatteriet i facket efter laddningen. (Figur 5)

& Observera: Ladda batteriet helt innan du flyger.

& Varning for batteriniva: Nar batteriet ar ndstan tomt blinkar dronarens lampa langsamt. Flyg tillbaka omedelbart.

Figur 3

I[Figur 4
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5. MONTERA BATTERIER | SANDAREN

1. Ta bort batteriluckan fran sandarens baksida (figur A).

2.Sattitre 1,5 V AA-batterier i sandaren och se till att batterierna sitter r

(Figur B) Blanda inte gamla och nya batterier.

3. Satt tillbaka batteriluckan pa plats.



Sakerhetsatgarder:
o Placera inte batterier i utrymmen med hog temperatur, eftersom det kan skada batteriet eller orsaka en explosion.
o Sla aldrig batteriet med ett hart foremal. Demontera inte batteriet.

O Sankinte ner batteriet i vatten. Forvara batteriet pa en torr plats. Limna inte batteriet utan uppsikt under laddning.

6. Instruktioner for fl

6.1 Parkoppling
Sla pa strommen till drénaren: sld pa siandaren och placera dronaren pa ett plant underlag. En ljudsignal hors fran sandaren. Nar ljudsignalen

hors blinkar dronarens lampa - den gar automatiskt in i parkopplingsldget. Dronarens lampa tdnds nar parkopplingen har utforts.

6.2 Gyroskopkalibrering:
Helikoptern ska kalibreras efter att den och sdandaren parkopplats. Lang tryckning
Hall in gyroskopkalibreringsknappen i 3 sekunder. En ljudsignal hors fran séndaren och drénarens indikator blinkar snabbt i 3 se-

kunder, vilket indikerar att kalibreringen lyckades.

T

6.3 Geomagnetisk kalibrering

Hall in knappen for geometrisk kalibrering i 3 sekunder. En ljudsignal hors fran sandaren och drénarens fram-och baklampor slécks, vilket anger
att den Overgatt i geometriskt kalibreringslage.
1. Vand dronaren horisontellt. Den framre lampan ténds (sandaren piper) och den horisontella kalibreringen ar slutford.

2. Vand dronaren i uppratt lage. Baklampan ténds (tva ljudsignaler fran sdndaren) och kalibreringen &r slutférd.




6.4 GPS-sokning:
Nar gyroskopet och kompassen har kalibrerats korrekt blinkar dronarens lampor med medelhog hastighet.
Placera drénaren pa en plan yta tills lamporna tands (detta tar nagra minuter) och GPS-sokningen &r slutférd. Fortsatt att anvanda som
vanligt.
Obs: Om GPS-s6kningen misslyckas (lamporna ténds inte) betyder det att dronaren ar i manuellt Iage och utomhusbruk rekommenderas

inte.

6.5 Lasaupp
Las upp dronaren innan du flyger. Tryck pa upplasningsknappen pa sandaren. Vrid samtidigt vanster och hoger spak utat och for tillbaka dem till

mittlaget. Alla fyra rotorerna roterar samtidigt. De indikerar att |aset har lasts upp framgangsrikt. Du kan pabérija flygningen da laset &r upplast.

6.6 Lyfta och landa med ett knapptryck
Tryck pa knappen for lyft/landa med ett knapptryck nar laset ar upplast for att automatiskt lyfta drénaren till cirka 2 meters hojd. Drénaren

landar langsamt pa marken nar du trycker pa knappen igen.

6.7 Automatisk undvikande av hinder

Om dronaren under flygning narmar sig en vagg eller annat hinder kommer den att stanna.

& Observera: | solljus eller starkt ljus, glas och andra genomskinliga och reflekterande féremal samt svarta foremal fungerar funktionen for

att undvika hinder inte lika bra.

////////4 Folj féljande anvisningar fore flygning:

HRRNINGS ¢ Parkoppling (avsnitt 6.1) = gyroskopkalibrering (avsnitt 6.2) > geomagnetisk kalibrering (avsnitt 6.3) ->
'7/// upplasning (avsnitt 6. 5) -> lyft/landning med ett knapptryck (avsnitt 6.6) - automatiskt undvikande av hinder
' (avsnitt 6.7)



7. Sandarens funktion:

A

HRANINGS i ! i markpaverkan. Ju lagre du flyger drénaren, desto starkare ar markpaverkningen.

8. Losningar pa vanliga problem:

ter.

Da vanster styrspak (trottel) skjuts uppat 6kar rotorernas hastighet
och drénaren lyfter. Da vanster styrspak (trottel) trycks nerat mins-

kar rotorernas hastighet och drénaren landar.

Da vanster styrspak (roder) skjuts at vanster vander dronaren till

vanster. Om den skjuts at hoger vander dronaren till hoger.

Da hoger styrspak (roder) skjuts upp ror sig dronaren framat.

Da hoger styrspak (roder) skjuts bakat ror sig dronaren bakat.

Da hoger styrspak (roder) skjuts till hoger, lutar drénaren till hoger.

Da hoger styrspak (roder) skjuts till vanster, lutar drénaren till vans-

Nar dronaren ar en meter 6ver marken blir den instabil pa grund av rotorernas virveleffekt. Detta kallas for

Problem

Orsak

L&sning

Dronarens indikator blinkar och reagerar
inte pa kommandon.

1. GPS-sokningen har misslyckats.
2. Dronaren har lag batteriniva.

1. Flytta dronaren till en 6ppen plats och utfor
GPS-sokningen igen.
2. Ladda batteriet.

Rotorerna roterar, men drénaren lyfter
inte.

1. Lag batteriniva

2. Rotorbladen dr skadade

1. Ladda batteriet
2. Byt ut rotorbladen

Dronaren vibrerar kraftigt.

Rotorbladen dr skadade

Byt ut rotorbladen

Finjusteringarna ar utférda men drona-
ren flyger inte stabilt.

1. Rotorbladen ar skadade
2. Motorfel

1. Byt ut rotorbladen
2. Byt ut motorn.

Starta om dronaren efter en kollision.

Den treaxlade accelerationssensorn ar i obalans

pa grund av en stét

Placera dronaren pa marken i 5-10 sekunder

eller kalibrera gyroskopet.




ANVANDARHANDBOK FOR APPLIKATIONEN

GET ITON

#  Download on the h
@& App Store P Google Play

Operativsystem som stdds: 10S 8.0 eller senare / Android 4.4.4 eller senare.
Las bruksanvisningen noggrant innan du anvénder produkten och flyg i en milj6 med gott om
utrymme och ljus for att sékerstélla normal drift.



1. Laddnings- och installationsanvisningar for applikation:

1.1 Ladda ner och installera programvaran:

# Download on the e GET ITON
¢ App Store Google Play

Skanna denna QR-kod foér att ladda
ner och installera programvaran.

Skanna denna QR-kod for att
ladda ner och installera program-

1.2 Beskrivning av lankar:

1. Tryck pa knappen i tre sekunder for att sla pa strommen. Ga till instéllningarna (pa din mobiltele-
fon eller surfplatta), 6ppna instéallningarna for tradlost natverk och hitta enheten som heter "VS-
XXXXXXXX" och anslut till den. Ga ur installningarna nar anslutningen &r upprattad.

2. Oppna appen "VS GPS PRO" och ga till kontrollpanelen. (Férsok att std sa langt ifran fran andra

signalkallor medan du flyger som mojligt).

/i\ Observera: Endast en mobilapp kan vara ansluten till en dronare &t gangen!

VS GPS PRO
Aterga till huvudmenyn Parametrar
Spara flygningen - — Strém
Lyft/landning med ett knapptryck — S : - B Tj ett foto/en video

Aterflygning med ett knapptryck . Slutare
Ytterligare funktioner _ Album

Karta WiFi signal

Flygstatus
— — GPS-signal

— Flygning enligt vagpunkter
Smart sparning

Stereoskopiskt VR-l&ge
Rotation av objektiv

Gestfoto Lasa upp
Rundflygning | _ Kontroll
Hastighetsval Tillsatt musik
Hitta dronaren __PTZ-styrning

Filter Sy 8 __Zoom

Avstandsuppgifter - Ljudinspelning




3. Miljokrav:

Vilj ett 6ppet inomhusutrymme eller ett lugnt och torrt utomhusutrymme. Var pa avstand fran manni-
skor, trad, ledningar, hdga byggnader, flygplatser och master nar du flyger.

/A\ Obs: flyghdjds- och avstandsbegransningar: da batteriet ar fulladdat kan du flyga p& hégst 120 meters héjd och med ett
avstand pa 300 meter. Da batterinivan ar lag kan du flyga pa hogst 15 meters hojd och med ett avstand pa 20 meter.

T A
.....

4. Applikationens funktion:

4.1 Uppdatera kartan:

Nar du startar applikationen for forsta gangen ska din mobila enhet (telefon eller surfplatta) vara anslu-
ten till natet (figur 1). Ga till applikationen och dubbelklicka pa ikonen for GPS-signal (figur 2) i det
nedre vanstra hornet. Kartan uppdaterar positionen i realtid genom mobildatanatet. Nar uppdateringen
ar klar trycker du pa knappen Tillbaka i det nedre vanstra hornet (figur 3) for att aterga till anvandar-
granssnittet.
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Figur 1 'Iiigur 3

4.3 Nyborjarlage

Klicka pa installningsikonen (figur 4), ga till installningar, aktivera nybdrjarlaget (figur 5) och spara
installningarna (figur 6). Spara instéllningarna (figur 6). Nu kan du flyga utan hojd- och hastighetsbe-
gransningar.

/i\ Observera: Nar du flyger utomhus for forsta gangen ska du stanga av nyborjarlaget och stalla in
flygparametrarna for en battre upplevelse.

Fgur 4 Figur 5 Figur 6

4.3 Horisontal kalibrering och kalibrering av kompass
Vélj parametersymbolen (figur 7) for att ga till kalibreringsinstéallningarna (figur 8). Utfor tva kalibre-

ringar enligt beskrivningen i texten och tryck pa ikonen for kalibreringsstart for att bekrafta att kalibre-
ringen &r slutford (figur 9).

Figur 9



4.4 Lasa upp

Nar du har klickat pa Ytterligare funktioner i appen (figur 10) trycker du pa Las upp (figur 11). Alla
fyra rotorerna snurrar sedan samtidigt, vilket indikerar att upplasningen har lyckats och att drénaren
fungerar normalt.

sssss

Figur 0 | Figr 1 |
4.5 Lyfta och landa med ett knapptryck

Tryck pa ikonen for lyft med ett knapptryck i applikationen (figur 12) for att anvanda funktionen. Bekrafta
genom att svepa at hoger i popup-fonstret (figur 13). Dronaren stiger automatiskt upp till en hojd av ca en

meter och stannar dar. Under flygningen trycker du pa ikonen igen sa landar drénaren automatiskt. Om du

klickar pa ikonen igen under flygningen kommer drénaren att landa langsamt.

Figur 12
4.6 Kontroll

Du kan styra dronarens riktning genom att klicka pa ikonen for ytterligare funktioner (figur 14) och
sedan klicka pa ikonen for kontroll (figur 15). Styr dronaren med hjalp av kontrollen pa skarmen (figur
16).

Figur 13

------

Flgur 16

|ur ]
4.7 Aterflygning med ett knapptryck

Under flygningen trycker du pa returikonen (figur 17) och bekréaftar genom att svepa at hoger (figur
18). Nar returflygningen har valts kommer dronaren att atervanda direkt till startplatsen. Du kan av-

bryta returflygningen genom att trycka pa ikonen igen. Tryck pa ikonen for att avbryta returflyg-
ningen.

Figur 17 Figur 18

4.8 Hastighetsval
Under flygning trycker du pa ikonen for ytterligare funktioner (figur 19) och véljer ikonen for val av
hastighet (figur 20) for att andra drénarens flyghastighet.



Figur 20
4.9 Flygning enligt vagpunkter

1. Tryck pa ikonen for ytterligare funktioner och sedan pa ikonen for vagpunkter (figur 1). Stall in véag-
punkter i det bla omradet pa kartan (figur 21). Du kan stalla in en eller flera vagpunkter (figur 22). Om
du tycker att det finns for manga vagpunkter kan du radera nagon eller alla genom att trycka pa rade-
ringsikonen (figur 24). 2. Nar du har stallt in vagpunkterna trycker du pa skicka-ikonen (figur 2) och

sveper at hoger i popup-fonstret (figur 25). Dronaren flyger sjalv fran startpunkten till alla vagpunkter.
Under flygningen kan du anvéanda kontrollen for att styra dronarens riktning.
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Figur 24

4.10 Rundflygning

Tryck pa parameterikonen och pa ikonen for rundflygningsinstallningar (figur 27). Justera radien (figur
28) och spara instéllningarna. Valj rundflygning fran de ytterligare installningarna (figur 29). Dronaren
flyger runt en bestdmd radie med flygplatsen i centrum.

Figur 27 Figur 28

Figur25s Figur 26

4.11 Smart sparning
Nar du har tryckt pa ikonen for ytterligare funktioner (figur 30) valjer du smart sparning (figur 31).
Dronaren foljer styrenheten (telefon eller surfplatta).

Tryck pd ikonen for smart sparning igen for att avbryta sparningen.
. Observera: Dronaren avbryter sparningslaget om batterinivan sjunker eller om du far ett samtal pa
“telefonen.



4.12 Hitta drbnaren

Om du inte vet exakt var dronaren befinner sig under flygningen, kan du dppna dess exakta position
(figur 33) genom att klicka pa ikonen Hitta dronaren (figur 32) bakom ikonen Ytterligare funktioner.

Fiur 32 B Figur 33
4.13 Foto / video

Tryck pa slutarknappen (figur 34) for att ta bilder snabbt. Tryck pa foto/videoikonen (figur 35) for att
valja fler fotograferingslagen i popup-fonstret. For att stoppa inspelningen trycker du pa videoikonen
igen under inspelningen. Nar fotograferingen &r klar sparas fotot eller videon i ett album.

Figur 35

4.14 Tillsatt musik

Vlj ytterligare funktioner och lagg till musik (Figur 36). Vélj musik fran det 6vre vénstra hornet
(bild 37), vélj din favoritbakgrundsmusik och bekréfta (bild 38). Den inspelade videon kommer att ha
din favoritbakgrundsmusik. Nar inspelningen &r klar kommer den kombinerade korta videon att spa-
ras i albumet.

Figur 37 Figur 38

4.15 Filter
Tryck pa ikonen Filter (figur 39) och vaélj ett filter (figur 40). Du kan lagga till effekter i de bilder eller
videor du tar.



Figur 40

4,16 PTZ-styrning
Du kan justera kameravinkeln genom att vélja PTZ-justering fran de ytterligare installningarna (fi-
gur 41).

Upp- och nedvinkel

Justering av huvudets vinkel

Objektiv nedét

Finjustering av huvudets laterala riktning

Starta om huvudet - EE——
Finjustering av huvudets vinkel

5. Beskrivning av funktionerna i kontrollgrénssnittet:

A
Nar vénster reglage (trotteln) trycks upp eller ned
lyfter eller landar dronaren.

v
Nar det vanstra reglaget (trotteln) trycks at vans- '3
ter eller hdger svanger dronaren at vanster eller
hoger.

P




Né&r hoger reglage (trotteln) trycks upp eller

ned flyger drénaren framat eller bakat.

Nar hoger reglage (trotteln) trycks at vanster
eller hoger lutar dronaren at vanster eller ho-

ger.

6. LOosningar pa vanliga problem:

Problem

Orsak

Ldsning

Dronarens indikator blinkar och reagerar inte
pé kommandon

3. GPS-stjarnsokning har misslyckats
4. Dronaren har 13g batteriniva

3.Flytta drénaren till en 6ppen plats och starta om sok-
ningen
4. Ladda batteriet

Rotorerna roterar, men drénaren lyfter inte

3.L4g batteriniva

4. Rotorbladen ar skadade.

3. Ladda batteriet.
4. Byt ut rotorbladen

Dronaren vibrerar kraftigt

Rotorbladen ar skadade

Byt ut rotorbladen

Finjusteringen &r Kklar, men dronaren flyger
fortfarande inte bra

3. Rotorbladen ar skadade

4. Defekt motor

3. Byt ut rotorbladen
4. Byt ut motorn

Starta om dronaren efter en kollision

Den treaxlade accelerationssensorn &r i obalans|

pa grund av en stét

Placera drénaren pa en plan yta i 5-10 sekunder eller reparera
gyroskopet

TRADING

Suomi Trading Oy

Areenakatu 7, 37570 Lempééla
asiakaspalvelu@suomitrading.fi
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LE—ON

Le-On PRO1189MAX drone

User's manual

TRADING

Suomi Trading Oy
Areenakatu 7, 37570 Lempaala
asiakaspalvelu@suomitrading.fi

Model: PRO1189MAX

m Before using the product, please read this manual carefully and try to choose to fly in an environment with good air and light.
W””E NOTE! Regardless of whether the copter is used for hobby or professional use, the user must register with the Finnish Transport and

2 y

,/// = Communications Agency's Traficom service. https://www.droneinfo.fi/fi/rekisteroitymenen-ja-teoriakoe
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I.Fly Safety:

e - + <+ “m
; \ :

Fly in Open Strong GPS Maintain Line Fly Below

Areas Signal of Sight 400 feet (120 m)

i\ a ()

......i

Avoid flying over or near obstacles, crowds, high voltage power lines, trees,airport or bodies of water. DO NOT fly near strong electromagnetic

sources such as power lines and base stations as it may affect the onboard compass.

S QO f o

:f; @@ ® No Fly Zone
~

Stay away from the rotating

propellers and motors.

It’s important to understand basic flight guidelines, for the safety of both you

and those around you. Don’t forget to read the Safety Guidelines before flight.



2. Function keys descriptions of remote controller:

Gyro calibration

1. Rise / lower / left turn / right turn joysticks 2. Forward / backward / left fly / right fly joysticks
3. One-key return (short press)/ 4. Power switch
Headless mode (long press) 6. One key unlock/One-key takeoff / landing/
5 .Geomagnetic calibration (short press)/ Emergency stop (Long press)
GPS mode switch (long press) 8. camera angle fine-tuning angle down
7. Photograph (short press) /video (long press) 10- camera angle fine-tuning angle up

9. Speed changing
GPS staricon ~ GPSstar data

. - L —_— ~ Remote control power
Remote control sr:i-l Y II E\ ( ] X Teash Aircraft power
GPS mode il WIS Rpx LT Left and right hand mode
switch / ~ = ~ - icons
11GaPS A ?c MODE Video
i B

Take pictures Head- | ON '@ | i Home mode

less mode
\| OFF EE CH 2
high speed gear TP VIR o ¥ mia  4F2F ow speed gear
| HelGH:-gd8n  DIS:igEEN |
— — Distance value
1 26

& Special note:

When power switch is short pressed, it will be turned on; when it is long pressed, it will be turned off.
Indoor mode / GPS mode switching: The default is GPS mode when starting up, indoor flight needs to be switched to indoor mode to take off

normally, and outdoor flight does not need to be switched.



3. Drone component:

1. HD Camera

2. Intelligent battery
3. Propeller

4. LED indicator

5. Power switch

6. Obstacle avoidance equip-

ment

3.1 Precautions for installation and use of obstacle avoidance equipment:
If you need to install or remove please according to: remove the obstacle avoidance equipment installation cover (Figure 1), as shown

in the figure will be obstacle avoidance device into it (Figure 2).

f

Figure 1 Figure 2

A\

&Attention:

1. Please install obstacle avoidance eautinmentbefore opening theUAV power.Otherwise,obstacle
avoidance ienttinment will be damaged to affeetnormal use.

2. As opening the product, don’t touch obstacle avoidance equipment, Because obstacle avoidance
equipment remains in the power-on working state,if youtouch itarbitrarily.obstacle avoidance
equipment cannot be operated normally. It is likely todamage the obstacle avoidance equipment
function.

3 .As dismantling obstacle avoidance equipment, please turn off the UAV power before dismantling it.

Otherwise,obstacle avoidance equipment willbe damaged to affect normal use.
3



3.2 Propeller mounting
Please unscrew the screws to open the two fan blades and the connecting parts as shown in the figure below. Remove the fan blades and

replace them.

Make sure all propellers are installed in the correct orientation; if the installation is wrong, die aircraft will not be able to fly normally.

4. Charging instructions of the lithium battery:

1. Pressthe battery module at rear of aircraft and pull it out of the battery compartment. (Figure 3)

2. Connect die USB charging cables to the corresponding sockets. When charging, the battery power is less than 30%, the red light is on, and
the blue light is flashing; the power is between 30% and 80%, the red and blue lights are on, and the white light is flashing; the power is
higher than 80%, the red, blue, and white lights are on, and the green light is flashing. When fully charged, all four lights are on. (Figure 4)

3. After charging, install the lithium battery module into its compartment. (Figure 5)

& Special Note: Please fully charge the battery before flight.
& Low-pressure warning instructions: When the aircraft enters the low-pressure alarm, the fuselage light will flash slowly, which means that

the aircraft is running out of power. Need to fly back immediately.

Figure 3

I[Figure 4
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5 REMOTE CONTROL BATTERY INSTALLATION

1. Remove the battery cover from the back of controller (Fig. A)
2. Install 3X1.5“AA” batteries into the controller,

make sure to install batteries to their correct

[+
polarity. (Fig. B) Do not mix old and new - g+ ]
batteries or battery types. [ +h

3. Replace the battery cover teries




Precautions:

o Do not place live batteries in places subject to high temperatures, such as open flames or electric heating, as they may cause damage or explo-

sion.
o Never hit or hit the surface of a hard object with a battery. 0 Do not disassemble the battery.

0 Do notimmerse the battery in water. Store the battery in a dry place. o Do not leave when charging.

uidance:

6.1 Aircraft pairing
Turn on the power of the aircraft; turn on the power of the remote control, and place the aircraft on the horizontal surface, then the remote
control will make a "beep" sound. When the remote control beeps, the aircraft body light flashes, it automatically enters the frequency pairing

state; the body light becomes constant, which means the frequency pairing is successful.

6.2 Gyro Calibration:

After pairing of aircraft and remote controller, aircraft needs to be calibrated. Long press
“Gyro Calibration” key for 3 seconds, remote controller will make a “beep” sound and the body
indicator will fast flash for 3 seconds, which means the success of the calibration.

& Note: In order to calibrate, aircraft must be placed on a level surface.

6.3 Geomagnetic calibration:
Press and hold “Geomagnetic Calibration” key for 3 seconds, the remote control will make a “beep” sound, and the front and rear lights of air-

craft will be of f, which means it enters die geomagnetic calibration mode.

1. Rotate the aircraft in a horizontal direction , Fuselage front light comes on (the remote control will make a beep), and the horizontal calibra-

tion is successful.

2. After the horizontal calibration is successful, turn the aircraft upright and the rear light of the fuselage lights up (the remote control emits

two beeps), and the calibration is successful.




6.4 GPS star searching:
After the g)TO and geomagnetism are successfully calibrated, the headlights will flash at an average
speed. At this time, place die aircraft on an open horizontal surface until the headlights turn on (the
process takes a few minutes) and the star search is successful. Take off normally.

Special reminder, if the star search is unsuccessful (the headlight does not turn on), it means that

it is still in the optical flow mode, and it is not recommended to take off outdoors.

6.5 Aircraft unlock
Aircraft needs to unlock before flying,press the ""unlock” function button of the remote control. Drone needs to unlock before flying, turn the
left and right joysticks of remote controller outward simultaneously and then return. At this time, the four propellers are at the same time.

Speed rotation indicates successful unlocking. When unlocking is completed, the drone can operate normally.

6.6 One-key takeof f and landing
When unlocking is completed, presses "One Key Takeof f/Landing” on remote controller, aircraft will automatically rise to a height of about 2m

and will fly smoothly at this altitude. When you press this key again, aircraft will automatically land slowly on the ground.

6.7 Automatic obstacle avoidance

During the flight, if the Aircraft is close to a wall or other obstacle in front, the Aircraft stops moving

in that direction.

& Note: In the sun or strong light, glass and other transparent and reflective objects, as well as black
objects, the effect of obstacle avoidance will become worse. Even lose the effect of obstacle

avoidance.

////////4 Before taking off of aircraft, please follow the steps in the above sequence:

HRRNINGS ¢ Pairing (Ref. 6.1) —> gyro calibration (Ref. 6.2)** Geomagnetic calibration (Ref .6.3)
'7/// —>Aircraft unlock(Ref . 6.5) —»0ne-key take-off/landing (Ref. 6.6)—»Automatic obstacle
' avoidance (refer to 6.7)



7 Control method of remote controller:

When the left joystick (throttle) is pushed up, the main rotor speed
increases and aircraft rises. When the left joystick (throttle) is
pushed down, die main rotor speed slows down and aircraft de-

scends.

When the left joystick (rudder) is pushed to the left, the nose of
aircraft will turn to the left. When it is pushed to the right and the

nose of aircraft will turn to the right.

When the right joystick (rudder) is pushed up, aircraft advances
forward.

When the right joystick (rudder) is pushed down, aircraft will move
back.

When the right joystick (rudder) is pushed to the right, aircraft will
fly inclined to the right. When the right joystick (rudder) is pushed to
the left, aircraft will f/y incline to the left.

m When aircraft is within 100cm from the ground, aircraft will become unstable due to the

HRRNINGS) G influence of its own blade vortex. This is called “Ground E f feet”. The lower the altitude
W of the drone, the greater the ground effect is.

8.Solving guidelines for the common problems:

Problems Reason Solution
AAircraft indicator flashing while it does  |1. GPS star searching of aircraft is failure. 1. Move aircraft to an open place and make
not respond to the operations 2. Electricity of aircraft battery is low. star searching again

2. Charge the battery

can't fly smoothly

AAircraft blades rotate but it cannot take |1+ The battery electricity is low. 1. Charge the battery
off 2. Blade defomiation 2. Replace the blade
Aircraft shakes badly Blade defomiati on Replace the blade
Fine tuning to the end but aircraft still 1. Blade defomiati on 1. Replace the blade
2. Motor failure 2. Replace the motor

Start aircraft again after an impact, the
flying can be controlled

Triaxial acceleration sensor loses balance due to |Place aircraft for 5- 10s, or correct the gyro-

impact scope.




SOFTWARE INSTRUCTION MANUAL

GET ITON

£ Download on the h
@& App Store P Google Play

Software support required operating system: iOS 8.0 or higher / Android 4.4.4 or higher.
Before using the product, please read this instruction manual carefully and try to choose to fly in
an environment with good air and light, so as to ensure normal operation.



1. Download and installation instructions of APP software:

1.1 Download and install the software:

# Download on the e GET ITON
¢ App Store Google Play

Scan this QR code to download and
install the software.

Scan this QR code to download
and

1.2 Description of links:
1. Long press 3 seconds to turn on the power, enter (Mobile or IPAD) “Settings” option, open the

wireless network, find the name of the device “VS-XXXXXX” in the wireless network search list

and connect it. After the connection is successful, exit the setting option.
2. Open “VS GPS PRO” software icon in mobile phone and enter the control interface. (Try to stay
away from other signal sources when flying)
/i\ Note: One drone, at the same time, only one mobile app is allowed to connect!

VS GPS PRO

Return to the main menu Parmeter setting

Flying record - — Electricity
One-key take off/landing e : - -3 Photo/video taking

One-key return -' Shutter
More Features _ Album
Map Flight Sta- .

WIFI signal
tus ]

— — GPS signal

VR stereoscopic mode

Lens reverse Smart follow Un-

Gesture photo Sur- lock
rounding flying | __Rocker controller
High/low speed § Add music
Find drone __PTZ adjustment
Lens Filters S s Zoom

Distance information Sound recording




Environmental requirements before flying:

Please choose an open indoor area or a rainless outdoor place with a wind force below grade 4.
Please keep away from people, trees, wires, tall buildings, airports and signal towers when flying.
/\Special note: flying height and distance limit: full-electricity fence shall be with a height of 120m
~and a distance of 300m; low-electricity fence shall be with a height of 15m and a distance of 20m.

4.Instructions for operation of APP functions:

4.1 Map update:

When APP is started for the first time, the mobile data network of your device (mobile phone or IPAD)

shall be connected (Figure 1); return to APP control interface, double-click the GPS signal icon (Figure

2) in the lower left comer to make the map can update your location in real time through the mobile data

network. After completion of the update, click the back icon in the lower left corner (Figure 3) to return

to the interface icons.
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Figure 1 Figure 3

4.2 Newbie mode

Click the "Settings" icon in the APP control interface (Figure 4), go to the settings interface, choose to
turn off the newbie mode (Figure 5), and click to save the settings (Figure 6). Click on "Save Settings"
(icon 6), then you can let the drone fly without altitude and distance restrictions.

/i\ Special note: When flying outdoors for the first time, you need to turn off the novice mode and set
the flight parameters for a better operating experience.

Fgure 4 Figure 5 Figure 6

4.3 Horizontal calibration and compass calibration operation

Click the "Parmeter setting” icon in the APP control interface (Figure 7) to enter the calibration settings
interface (Figure 8), we need to calibrate the two items according to the operation method shown in the
text, and click the "Start Calibration™ icon to confirm completion (Figure 9).

Figure 7 Figure 8

2

Figure 9



4.4 Unlock

After clicking the "more features™ icon in the APP control interface (Figure 10), select the "unlock"
icon in the picture frame (Figure 11). At this time, the four propellers will turn at the same time, in-
dicating that the unlocking is successful, and the drone will be able to operate normally.

sssss

Figur 1
4.5 One-key takeoff and landing

Click the "one key takeoff" icon in the APP control interface (Figure 12), in the pop-up box, slide to
the right to confirm (Figure 13). The drone will automatically rise to a height of about 1 meter and

keep flying smoothly at this height; during the flight, click this icon again and the drone will auto-
matically land slowly. During the flight, click this icon again, the drone will land slowly.

Figure 13

4.6 Rocker controller
During the flight, we can control the flight direction of the drone by clicking on the "more features"
icon (Figure 14) and then clicking on the "rocker™ icon (Figure 15) in the picture frame, icon in the
picture frame (Figure 15), and use the joystick to control the flight direction of the drone (Figure 16).
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4.7 One-key return

During the flight, click the "one key return™ icon in the APP control interface (Figure 17), and swipe
right in the pop-up box to Confirm (Figure 18) to start the return flight. After starting the return flight,
the drone will return directly to the takeoff point; during the return flight, click this icon again to can-

cel the return flight. Click this icon to cancel the return flight.

Figure 18

4.8 High/low speed

During the flight, click the "more features™ icon in the APP control interface (Figure 19), select the
"High/low speed" icon (Figure 20), you can switch the flight speed of the drone, the default is low
speed mode.



Figure 20
4.9 Waypoint flying

(1 Click the "more features" icon in the APP control interface, and then click the "waypoint flying"
icon in the picture frame (Figure 21), then the map interface will be converted to the map interface; in
the blue range of the map, click to set waypoints (Figure 22), you can Set the track range of single or
continuous waypoints (Figure 23). In the process of setting, if you think the waypoints are too dense,
you can click the delete icon to delete a single point (Figure 24) or choose to delete all the waypoints.
(2) After setting the waypoints, click the send icon (Figure 25), in the pop-up box, swipe right to con-

firm (Figure 26), the drone will fly from the initial point to all the waypoints by itself to complete the
preset flight path. During the flight, you can control the orientation of the vehicle with the joystick.
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Figure 24 Figure 25 Figure 26

4.10 Surrounding flying

Click the "parmeter setting™ icon in the APP control interface, enter the surround setting interface
(Figure 27), adjust the required radius distance (Figure 28), and click to save the settings;then in
"more features", click the "Surrounding flying" icon in the picture frame (Figure 29), the drone will
fly around the set radius distance with the current flight position as the center.

A Special note: When electricity of drone is too low, the surround flying will not be possible.

Figure 27 Figure 28

4.11 Smart follow
After clicking the "more features" icon in the APP control interface (Figure 30), choose to click the
"smart follow" icon in the picture frame (Figure 31), the flying machine will take the distance from the
current position to the controller's (cell phone or iPad) device as the base and move by itself.
In the process of following, you can choose to click the "smart follow" icon to cancel following.
o Special note: After changing the position of the drone, if the electricity of drone is too low or there
“is a phone call, drone will exit the follow mode.



4.12 Find drone

During the flight, if we don't know the exact location of the drone, we can click the "more features"
icon in the APP control interface, and then choose to click the "Find drone™ icon in the picture frame
(Figure 32) to switch to the map interface to find the exact location of the drone (Figure 33).
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Figure 32 Figure 33

4.13 Photo/Video

Click the "shutter" icon in the APP control interface (Figure 34) to take photos quickly; or click the
"photo/video™ icon (Figure 35) to choose more shooting methods in the pop-up box. In the process of
recording, click the video icon again to end the recording. After the shooting is finished, the photo or
video will be saved to the album.

Figure 35

4.14 Add music

After clicking the "more features™ icon in the APP control interface, choose to click the "Add Music"
icon in the picture frame (Figure 36), click to select music in the upper left corner of the converted
interface (Figure 37), then choose your favorite background music and click to confirm (Figure 38),
so that our recorded video will have a favorite background music; after the recording is finished, the
composite short video will be saved to the album.

Figure 37 Figure 38

4.15 Lens Filters
Click the "Lens Filters" icon in the APP control interface (Figure 39), click to select our favorite filter
effect (Figure 40), you can add beautifying effects to the pictures or videos you take, the default filter
is the original effect.



Figure 39

4.16 PTZ adjustment
After clicking the "more features” icon in the APP control interface, choose to click the

"PTZ adjustment™ icon in the picture frame (Figure 41), you can adjust the angle of the PTZ in the
process of taking pictures or recording.

Figure 40

Up and down angle
adjustment of the head
(. M Head lens facing down
™ Fine adjustment of the left
e 2N right angle of the head

Cloud platform lens
back to the midpoint
Restart the head
Fine adjustment of the up
and down angle of the head

5.Control interface function description:

-~
When the left joystick (throttle) is pushed up or
down, the drone can be controlled to rise or fall.
When the left joystick (throttle) is pushed to the '3
left or to the right, the left or right turn of the
drone can be controlled.
&




When the right joystick (throttle) is pushed
up or down, the drone can be controlled to

move forward or backward.

When the right joystick (throttle) is pushed
to the leftor to the right, the left or right side
of the drone can be controlled to fly.

6.Solving guidelines for the common problems:

Problems

Reason

Solution

Drone indicator flashing while it does not re-
spond to the operations

5. GPS star searching of drone is failure.
6. Electricity of drone battery is low.

5.Move drone to an open place and make star searching
again
6. Charge the battery

Drone blades rotate but it cannot take off

5.The battery electricity is low.
6. Blade deformation

5. Charge the battery
6. Replace the blade

Drone shakes badly

Blade deformation

Replace the blade

Fine tuning to the end but drone still can't fly|
smoothly

5. Blade deformation
6. Motor failure

5. Replace the blade
6. Replace the motor

Start drone again after an impact, the flying
can be controlled

Triaxial acceleration sensor loses balance due
to impact

Place drone for 5-10s, or correct the gyroscope.
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